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VANTAGGI DELL'MBSE
NELLINTERO CICL.O DI VITA
DELLA STRUMENTAZIONE

- La crescente complessita degli strumenti determina - S—
I'esigenza di progettarli, realizzarli e gestirli attraverso
la collaborazione tra piu discipline ingegneristiche. La
progettazione di un sistema mediante |'uso di modelli
ne consente |a visualizzazione e simulazione sin dalle
fasi iniziali, migliorando il coinvolgimento delle parti
Interessate.

- |l System Engineering basato su modelli, 0 MBSE,
consente processi innovativi e collaborativi di
progettazione e manutenzione di strumentazione.
Inoltre, aluta 1 consorzi a ottimizzare I'impiego delle
risorse garantendo conformita ai requirement anche
attraverso 7oo/di simulazione.
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- | blocchi SysML del modello possono
rappresentare espressioni matematiche,
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COLLABORAZIONI

con universita
Polimi
Insubria
Tesisti (1-2/y), Dottorandi (1/ciclo) e Master (thd)

con agenzie
ESO: condivisione utilizzo pratico di CAMEQ in progetti

JPL (NASA): confront sullutilizzo di SysML, parallelism con
strumentazione da spazio

con osservatori

Padova + Arcetri: condivisione delle metodologie per
implementare MBSE. Creazione del “Profilo AstroMBSE" per la
personalizzazione in CAMEO e di modelli template per progetti

astonomici




